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CerinSe tehnice privind proiectarea ki exploatarea hel
CAPITOLUL1. DI SPOZI 8§11l GENERALE

CAPITOLUL 1. DI SPOZI S1 1 GENERALE

Prezentul document este elabonatscopul transpuneriiprevederilorAnexei 14, Volumul 2la

ConvenSia privind aviaSia civiltkt interna$Sion
Prezent ul document (c@Ere$iche stahil®sca ahrSaec tteerhinsitciec i
suprafeSele de |l imitare a okbstaawaol & l@acsefviae nti
tehnice asigurate “"n mod nor mal pe un helipa

reglementeze operarea aeronavelor.

La proiectarea unui heliport se \t&a in considena elicopterul critic de proiectare, cu dimensiuni
maxi me Ki mast maxi pmLtevatkzdepodaze geMTIOM)Ii, por

Trebui e avutvéderielde rper ici rpd eopers&Sicinmngkad de
OACI, Partea 3.

1.1Defini Sii, abrevieri Ki simbol uri

Defini Sii

Termeni, abrevieriek i s i sdiilzdSfeein prézentudocumeneu ur mbt or ul s en
Sensultermenilordin prezentul documertare suntut i IkiizaSn s copul proi e

aerodromuriloy este definit in documentdlCer i n Se t e proiéck re e apxplaakréan d
aerodromuriloo, apr obat .de cttre AAC

Ac ur aAcairga). Gfad de conformitate nt r e o val ondseradsti mat v ag

Not t .Incazuldatelordep o zmSEser at e, acurateSea se ex
unei di stanSe faSt de o pozi Si e spec
realt, cu un anumit nivel de “"ncreder

Zonade apr opikedealecdareifinal approach and takeoff areai FATO). Zo n t
definitt dea@&xepfiedztac tfrienaal tsea manevr ela de
punctfixs au ateri zare Ki de |l a care “ncepe m;
elicopterelor di n zenbdefai nli t d<s uqporqad fedidarea n S
“"ntreigpobi bilt

Zonade si gbafeyar&O suprafaSt def i ni tzdneide epropieate h e
finalt ki | idederobstacod, ated e c Ot cele cerute °

aeriene, speci al destinat t rueidcaazuleim caise r i s
abate accidentaldetmnad e apr opi ere finalt Ki de dec:

Zona de troliu (Winching areg. Zont destinatt transferul ui C
mifruri |l or pe sau de pe 0 navti.

Zona prizei de contack de decolarédTouchdown and liftoff area’ TLOF). Zona incare un
elicopter poate efectua o prizt de cont a

Cale de rulare la sol pentru elicopteigielicopter ground taxiway. Cal e de rul ar e |
mi K cldsroili a el i copterelor previzute cu tre

Cale derulare aeriant. pentru elicoptergHelicopter air taxiway. Tr ai ect or i e def i r
pentru rulaeaaeriar a elicopterelor.
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CerinSe tehnice privind proiectarea Ki exploatarea hel

CAPITOLUL1. DI SPOZI 8§11 GENERALE

Calendar(Calendar). Si st em de referinSt tempor al K i di
pozi Si ei “n timp cu o : infermaiilgeofrafiee- S eh eomt z
temphralt

Calendar gregorian(Gregorian calendar)Cal endar afl at “"n wutili zat
1582, pentru a defini un an care aprox

calendarul iulianISO 191081Informaii geografice-eSc he mt t)empor al t

No t tin calendarul gregorian, anul normal are 365 zieanul bisect are 366 zile,

"mpiLtr Siteonseautivek 2 | uni

Calitatea datelor(Data quality) Un anumi t grad sau ni vel de
"ndeplinesc cerinSele wutilizatorul ui ace
integritatea.

Clasa 1 de (pprioiménceclasal). &4 i copt er ul car e, “n e\
motor critic, este capabil st aterizeze |
sau st continue “n mod sigur zborul poOnt

Clasa 2 de (ppfermdncerclasa2). & i copt er ul car e, “n e\
mot or critic, are posibilitatea st cont.
apare devreme in timpul manevrei de decolare sau tarziu in timpul manevrei de aterizare
incareazuri se impune o aterizare for Satt.

Clasa 3 de (pprioiméncerclasad). &4 i copt er ul car e, “n e\
motor critic “n timpul zborului, trebuie

un singur motor.

Clasificare integritate (datele aeronautice)(Integrity classification (aeronautical data))
Clasificare bazatt pe riscul potenSi al
aeronautice sunt clasificate ca fiind:

a) date de rutint: exi sttt o probabilit:
rutinkt denaturate, zborul K i ateriza
expus unui risc sever cu potenSial d

b) date esenSialeatexifotabte® mprobalecial iptl
esenSiale denaturate, zborul K i ater
fie expus unui ri sc sever cu potengSi

C) date critice: exi sttt o pr o dador driicé at e
denaturat e, zbor ul K i aterizarea ' n
unui risc cu potenSial de catastroft

Cota heliportului (Heliport elevation). Cota celui mai tnalt punct abneid e apr opi er e f
decolare (FATO).

D. Cea mai mare di mensiune a elicopterul ui
ma i "naintatt pozi Sie a rotorul ui princi
coadt sau a structurii elicopterul ui

N o t tUneori "D" este referifn text folosind terminologia "Valoarea D".

Date(Datum).Or i ce cantitate sau set de cantitt$Si C
al t e ¢la019104tIfo8riaii geografice- Terminologie.

Date geodezicéGeodetic datup Un setmi ni m de parametri necesar
orientarea sistemului | ocal de referin$St
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CerinSe tehnice privind proiectarea Ki exploatarea hel
CAPITOLUL1. DI SPOZI 8§11l GENERALE

Declina$Si e ma(StatientdecinationaDisft @arSem$t unghi ul art d
zeroaluneistSi i VOR K direcSia Nord adevdirat,
VOR.

Di st an $ e-hdigoduri Deciateckdistances
a) Di sta@ain$Smaoni bi | £ pakeoff distancel availablé aTORAH)(

Lungimeazoneid e apr opiere finaltbt ki de dec
degajate (dact existd) spomi badeéspop
pentru elicopter “"n vederea finalizt

b) Distan$Sa disponibil t PReaeced taleoffddistance a r
available T RTODAH. Lungimeazoneide apropiere final

decl|l édirap éamii bddrhespunzttoare “n veder e

de cttre elicopteperfeoropaent.e "n cl a
C) Di st @am$S ® o nai dierizare [anding distance availableéé LDAH).

Lungimeazoneide apropiere finalt ki de d

adi Sionaldi spemli bcadtespunzttoare pent
final i zt deaterizai@pteednddeladih Si me definitt.

FATO de RunpaytppeFATQ). O FATO avéand caracteristici similare ca fdtrou o

pi st¢t.

Geoid(Geoid) SuprafaSt echipotenSialt " n cOmpul gr
nivel ul medi u al meEr i neperturbat (MSL)
Not tFor ma geoi dul este neregul at t, di n

(valuri, sal i nitate, curensSi , etc. ), i ar
perpendicul art pe geoid “"n fiecare pu

Heliport (Heliport). Un aer odrom sau o supr@rfea\Shfiuwteifli inad a
total sau par Sidelcolmbrsdoxul matkecrkirz tir ipie, s

Helipunte (HelidecK. Heliport situat pe o facilitate fixsau mobit " n | ar gu | mer i

unitate de explorare kKki/sau producSie de:
Hel i port dSerfacelevelrhalipod.$leliport situat pe sol sau pe o struétpre s ukp r a f
apei.
Heliport in terase(Elevated heliport He |l i port si tuat pe o structu
Hel i por t (Shppboard laekpar). Heliport amplasat la bordul unei nave, care poate fi
construit cu sau fitrt aceastt destina$Sie

operasSiuni cu elicoptere. Un heliport pe
poate suUsSopeeun e@ar nu este proiectatt

Integritate (Integrity) (cu referire la date aeronauticelcr ad de "~ ncredere ct
val oarea ei nu au fost pierdute sau alte
sau amendatt “n mod autorizat .

Cntl Si me el i p(Elipsoii/GeodeticcheightdCenztil cSti me f a®ée def e i
mbsuratt “"n exteriorul acestuia pe perpel

Cntl Si me (rthometrie heighjc&n £ | Si mea unui punct fas
gener al ca “ntl Sime faSt de nivel ul medi |

Loc deaterizare(Landing location) O zont marcatt sau nemarcatt
fizice ca finalt ki decol are (FATO) a wun:i

Edi i a O Paginab din 98 02.11.2015



CerinSe tehnice privind proiectarea Ki exploatarea hel
CAPITOLUL1. DI SPOZI 8§11l GENERALE

Obstacol(Obstaclg. Toat e obiectele fixe (temporare sa
acestora, care:

a sunt amplasate pe suprafaSa de mikcare

b) se extind deasupra purerebtstpprodafeeg 82 e de
aeronavele in zbor; sau

c) seaft "n afart suprafeSel or definite K
pericol pentru navigaSia aeriant.

Ondul a$Si a(Geoml anddlatidnuDi st anS$Sa geoi dul ui deasupr
(negativit) elipsoidul ui de referinSt mat e me

Not t Referitor la elipsoidul definit Tn Sistemul Geodezic Globdl984 (WGE 84),
ondulgeedi aVG®iL84 intrun punct dat reprezi
“"ntl 81l mpaw@S@id4c ki “nkl Simea ortometric

Point-in-space (PinS)apropiere Apropierea PinS se bazazt pe GNSS «kideest
apropiere conceputn u ma i pentru elicopter. Acest a
| ocalizat “"n aka fel "~ nco©t st permitt ma
folosind manevre vizuale “"n condi Sii.viz

Point-in-space (PinS)segmentvizual. Acesta este segmentul unei proceduri PinS de apropiere
pentru elicopter, de | a MAPt l a | ocul d
procedura. Acest segment vizual <conectea:

Not L Criteriile de proiectare pentru procedura de apropiere PlhS cer i nSel e
pentru proiectarea unui segment vizual sunt stabilite Tn RARS OACI, Doc
8168).

Prelungirea deg a j(Helicapterxleamtay Siu perl a fcaoPpe selsaafpa mi t L
al east ori sampamdjadsStkt cooa espunztittoare, dea
clasa 1 de performanS$St poegpteeci.ddacaltedr a ki

Punct des t a $ ipentra elicopter(Helicopter stand)O pozi Si e de staSiorn
car e @ascargawm di elicopter ki unde relasolfsaun a |
unde/ de unde elicopterul ateri z ecaaidan, dec o |

Punct de helpbrluoi (HRFE {Helipdrt reference point( HRP)Local i zar ea ¢
a unui heliport sau unui loc de aterizare.

Suprafa$St cu capaci byaame lopdbearing sutfake. Sdui pnrasafdadt (
capacitates keziste sarcinlogener ate de un el icopter cal
aceasta

SuprafaSt cu Cc ap aciStatict lpadbgaong tsarfac®.tSuptr af aSL
capacitated £ r mawiesitiecopt er @adeasta akezat pe

SuprafaS$St de ~ ni(Rejectad gabeffearedh Sdprcaf aba definit
corespunzttoare proceduri.i de " ntreruper
de performanSt.

Zonad e pr @Proedidgiared Supr af a $t-ocale ddrussderiadk it r”" n j ur u
punctdeparcaregpent ru el i copter care asigurt sep:
cLi d e pumdteadeparcarepentru elicopter “~n s copul manevr t
elicopterelor.
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CerinSe
CAPITOLUL 1.

tehnice privind proiectarea Ki exploatarea hel
DI SPOZI 81| GENERALE

Traiect de rulare al elicopterului(Helicopter taxiroute). Traiectoried e f ipneinttbkr u mi K
elicopterelor dintro parte intralta a unui heliport. O asemenea traiectorie include o cale de
rulareaerialks au | a sol pent rtaiecallderclaregt er e centr 8

Veri ficar ecireldydddedfntabcy chedk Al gori tm matemati c

expr.i

dat

Abrevieri

APAPI

ASPSL

CRC
FATO

GNSS
HAPI

HFM
Ib
LDAH
LOA
LOS
LP
MAPt
MSL
MTOM
OACI
OFS
PAPI

PinS
RIT

meEr i n format digital a unei dat e
resfe ptiieviddunu sau nu a fost alteratt

Autoritate@iviBheronautict

Hertz

Kilogram

Candela

Kil ometr.i pe ort

Litru

Litri pe minut

Metru

Secundt

Centimetru

tone(1000kg)

Nod (Knot)

Sistem abreviat de indi depreazievi zual t
(Abbreviatedprecision approach path indicator)

'l umi nat prin pan ocAuays of segmerited poininsaurce u n
lighting)

Veri ficare r €glicmedundatcychegk cl i ct (

Zonade apropieré i nal £ « i(Findl apprdaeicaothkeaoff areg

Picior (foot)

Sistemde navign e gl o b al Globalmavigatios aatelté systém (
Indicatorul de traiectorie de apropiere pentru elicoptdsdi¢opter approach

path indicatoy

Manualul de zbor al elicopterulutélicopter flight manual

Lire (Pound$

Di stanta di s pon iLdndinig distapce availale at er i z a
SuprafaSa de | i lomitedobseacleaargd bst acol el o
Sectorul de limitare a obstacoleldirfited obstacle sectpr

Panou luminescenLgminescent pangl

Punct de intrerupere a apropieMigsed approach point

Ni vel ul m e Meanuseadelv@l mb r i i (

Ma st maxi mtMdximundtakeofbrhaadr e  (

Organi zaSiial &avi matSerena i onal e

Sectorliber de obstacoledbstaclefree sector

Sistem de indicar e wepmatiad(Ftecisionpant e
approach path indicator)

Punct |Paintm-ppacgi u (

Comunicai de radiotelefonie sau de radi@ddiotelephonyr radio
communications)

Edi $i a
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CerinSe tehnice privind proiectarea ki exploatarea hel

CAPITOLUL1. DI SPOZI §811 GENERALE
RTODAH Di stan$Sa disponi bi | LRejpaed takeofi disthece ol ar
available)
SIA Serviciuldeinformarea er onaut i ct
TLOF Zona prizei de douohtdoaveand likoifarele dec ol a
TODAH Di stdainsSpto ni b i | Takebffdistdneecavallab)e e  (
UCcw LESiI mea tr e bndéraarriagelvadthr ul ar e (
VSS Pori unea vi zieb(Vidudl segmerst sudatea f e
Simboluri
° Grade
' Minute de arae cec
= Egal
% Procent
+ Plus- minus

1.2 Aplicabilitate
Not £t Di mensi uni | erezentuedot¢umerdurd stabilite luandise in considerare

121

1.2.2

1.2.3

124

elicoptere avand un singur rotor portant. Pentru elicoptere cu rotoare in tandem,
proiectarea heliportul ui se va baza pe

folosindus e cerinSele deSbazde pemguranSupkaf
pr ev it zprezertul dbeument

Prevederiledin prezentul documers e apl i ct pentru heliport
Tncorpora utilizarea apropieriki decol Lrii PinsS.
Prevederilesuplimentare pentru helipturi instrumentale cu apropieri de preciaigsau

de non-precizie ki decol Lri i nstrument al é& prezemut d
document.

Prevederile prezealui documents e apl i ckt tuturor persoan
deSin/administreazt/ opereazt/ proiecteazt
pe teritoriul Republicidi Mol dov a, deSi n
echi pamentien, ziomsetlael acSui iser vituSi aeronau
K i amenajtri “n zomed ke atetsrpieic e rwta@Gerhair s «
Kiguleari t at e a.PrewedarilgdaeSriien Sealeari enteehni ce
exploatarea aerodromurilois e a gandec tgaz ul | “n mod adec
Prezentl documens e apl i ct " n acel aki mod Ki Zon

pe un aerodrom destinatn i agioaaelor Acolo unde este cazul, pe acesteodromuri,
prevederileACer i nSel opr i vtiewldnipcreoi ect area ®ws$e ex

aplictkt ki operaSiunilor cu elicoptere
Dact nu se s pe creferirledato cihobre¢trebeiy asfpese rapl i ce
din Apendicele 1lla ACer ien3elhni ce privind proi e
aerodromurilos, aferente culorii respective

Prezentl documentnuestap |l i cabi | hel i por tkiuecoldreode pep e
supraf)aSa apei

Pentru detal i i} ndrmpu mdpimentarei priviRdk modul de
implementar&aplicare a  prezealui document vor fi utili zat
recomandtrile s:pecifice conSinute “n

- Manualul de heliportuACI( Doc 9261), edi Sia “"n vi
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CerinSe tehnice privind proiectarea ki exploatarea hel

CAPITOLUL1. DI SPOZI1 811 GENERALE

- Manualul de planificare a aeroporturidACI(Doc 918 4) , edi Si a
vigoare;

- Manualul de proiectare a aerodromur@ACI( Doc 9157), edi Si
vigoare;

- Manualul serviciilor de aeropo@ACI( Doc 9137), edi Si a |

- Manual ul de mana@ACh{eDnotc a9l 8 5s9i)g,u readni SSeii a
vigoare,

p r e ciinralte locument®ACI aplicabile.

Edi $i a
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CerinSe tehnice privind proiectarea ki exploatarea hel
CAPITOLUL1. DI SPOZI 8§11l GENERALE

13Si steme de referinSt uvzual e

131 Si st emul de referinSt orizont al
Sistemul geodel®d4 (WGSh 4 e rtnracSbh winealut i | i z at
orizontal t. Coordonat{erecigerOgd afatet aei

trebuie exprimate prin -8ltate de referinSt
Not t . Materialul de indrumare complete c 0 n 3n Maaualul WGS4 (OAC],

Doc 9674).
132 Si st emul de referinSt vertical
Datele “"n raport cu nivel ul medi u al mt

,

ntl Si mela (oe | seuvparapked} $ltept geoid trebuie folositea sistem de
referinSt vertical

Notal Geoi dul aproxi meazt, p e L. BEstesdefmib tau ,
suprafaSt echipoten$Sialt a cOmpul
coincide cu nivelul medi u al meEr i
continente.

Nota2 Cntl Si mdeeglragataSie sunt dentdmpi te
ce distanSele punctelor faSt de suy

elipsoidale.
133 Si st emul de referinSt tempor al
1331 Cal endar ul gregorian Ki ti mpul uni ver sa
temporale

1.3.32 Atuncicind s ol os ekt e un

a sistem de refer.|
secSiunea 6&AAWMoavd . 2 d

Edi i a O Paginalldin 98 02.11.2015
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CAPITOLUL 2.1 NFORMAS I | PRI VI ND HELI PORTURI

21l nf ormaSii aeronautice

2.1.1 Pentru a satisface cerinHele wutilizator
trebuie determinate 'Hi raportate “~n con
acestora

Not EerinWwel e tehnice pentru <clasificarea
privind heliportuls e conWwi n “~n apendi-Ald(Dec10066).a dc

[Cn r edac Wnr.a0/GEN din 16 aubusti20]L8
212 La transmidgteacar el /datuel or aeronautice H
utilizeazt metode de detectare a erorilor

NottCerinwele tehnice detaliate privind me
_ s e ¢ io do®umentul PANSIM (Doc 10066).
[Cn r edac Wwnr.d0/GEBN din 16 aubusti20L8

22Punctul de referinSt al heliportul ui
2.21 Unpunctde e f eal helip@tuluiva fi stabilit pentru fiecare heliport sau loc de aterizare
care nu este situat pe acel aki ampl asame:]
Nott.Atunci cOnd pozi Sia unui heliport s
aerodr om, punct ul de r ef er itah fehtru a |
aerodrom c©t ki pentru. heliport «ki/l
222 Punctul de referinSt al heliportul ui vV a
pl anificat al heliportului sau |l oculloi d

unde a fost stabilit ni. Si al

223 Pozi Sia punctul ui de referinSt SWlingmeel i pa
mi nute Ki secunde.

2.3 Cota heliportului

231 Cota wunui h e | geqdalui taf K i mb s @ U & B 8§83 aco o exaatitate
de jumkbtate de metru sau de picior.

232 Cotazoneipri zei de contact K i de decol are (
fiecktrui prag al FATOor( atol ont s ndeallAecek ie
precizia de jumkbtate de metru sau de pi ci
Nott Ondul a$Si a geoi dul ui trebui e mLsur &

coordonate adecvat.

24Di mensiunil e heliportul ui K i I nf or maSi cCot

241 Ur mkbtoarele date vor fi mLsurate sau des

pe un heliport:
a) tipul heliportului-d e s u drtexasa [®ingveauhelipunte

b) TLOF - dimensiuniin metri sau picioare, pamgt t i p de supr af a:
in tone (1000 kg);

c) FATO - tipul FAT O, di r e c $iactitaterdeea | &, 0(1AY , nu
identificare  ( d a cazul),dungime (msau)ft £ Si me ) (pamtasipde f t
suprafaSt.

d zonade si guuvmgiSwe, | LSime, tip de supr
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e) calea de rulare la sol pentru elicoptere, caleaderal@e i ant peiftru
indicare | £ Sime, tip de suprafaSt;

f)  peron-t i p de pncte deafcagiehtru elicopter;
g prel ungi rielangirdes pyodiljsadkt i L
h) m jl oacele vizuale pentru procedur i |

|l umi noase | a FATO, |l a TLOF, l aumb kil e
la punctele de parcaggentru elicopter.

2.4.2 Coordonatele geografice ale centrului geometrizoaeip r i z e i d ée decolar¢ a c {
Ki /aslaaw f i ec tzoneid ep wmrpatopalere final bt ki de
comunicateSIA" n gr ade, minute, secunde Ki sutir

2.4.3 Coordonatele geografice ale punctedoo r e s p u axialékaleo &ar Eor de r ul .
ale ctilor de r ul arcemuaicatsSiAangtade vnoirn uftie , misse
sut i mi de secundt.

2.4.4 Coadonatele geografice alei ec L r uiparqgaean ceé | ideeopt er el or v
comunicateSIA°" n gr ad ésecumdé.nut e K

245 Coordonatele geografice ale obstacol el or

heliport (zona 3) sunt mksurate 'Hi rapor
mi nut e, secunde ‘Hi zeci de s ecaronduice i e ¢
comunviacltoar ea maxi mt a “ntl "Hi mii, tipul,
obstacolelor.

Notal. Pentru ilustrarea grafickt a suprafewel

evaluare a acestora, utilizate pentruaideriti ca obstacol el e di
vedea apendicele 1 lnexa 150ACI.
Nota2 Ceri nwel e pentru determinarea datel or
conWwi nut e ’ladocanmeetul BANSIM (Dec 10066).
[Cn r edac Wnr.a0/GEN din 16 aubusti20]L8

2.5Distan$ declarate

Unde sunt relevant e, di stanSele urmkttoar
metri sau picioare:

a) distanSa disponibilt I a decolare (TO
b) distanSa disponibi l(RTOpAH);t ru decol ar e
c) distan$Sa disponibilt | a aterizare (L

2.6 Coordonarea dintre SIA k operatorul/administratorul heliportului

26.1 Pentru aasi guSlAolc&i nf or maS$i i actualizate ~n.
nevoilor de informare pe timpul zborului, intreéSIA Kk iadministratorudperatorul
heliportul ui trebui e s tsenficiledd es thal ii Ipiotrd st
Cu o “nt ©Orczit Aree Smi ni mt
a) informa$Si.i cu privire | a condi $Siile
b) staremmperaS$Sionalt a facilitaSilor asoci

din zona sa de responsabilitate;
c) orice alte informa$Sii considerate ca

2.6.2 Cnainte de a introduce sc hi setvitile responsabile i s
cu acestes c hi mb&iLr i trebuie st SIApEenttowmt pdeg
el aborarea «i editarea materialelor afer
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K i expl oatarea
I

hel

Pentru a asigura ISHE este enpe Danrbtbr @aSti c®@oc

serviciile implicate.

2.6.3 Pentru htr "Hi Hi / sau sisteme automate de
informa™i il or aeronautice care trebuie
contr ol abr ma Huizlkbodi raémdnautice (Al RAC),
6 |l a Anexa 15 OACI . Serviciile de hel.i
i ni "H ale ckttre serviciul de i nfor ma’Hi i
acestora,pedefinitt Hi convenittét | a nivel i n
Nott.Cerinwele tehnice detaliate pentru

documentul PANBIM (Doc10066).
[Chn redacWwia Ordinului ]Jnr.20/ GEN din 16 a

264 Pentru a sati sface cerin'Hel e uti |l i zdet or
furnizarea 1 nforsmearNiiiclioul idnei "Hi rafl @r ntakHirie

ceri n’'He b e ur ghideittégnaale a acestora.

Notal.Cei nWel e tehnice pentru c | datelor herooaatice a
referitoare | a heliport urladocunseotu OACE 0 n:

PANSAIM (Doc 10066).

t

L
(

-

C

-

C

Nota2.Cer i nwel e tehnice pentru emi tcaiokl®laNOT .

Anexa 15 OACI ai respecti v, " nPANSp e n d
AIM (Doc 10066).

Nota3.l nf or mawi il e Al RAC sunt distribuite d
cel puwin 42 de zil|l e acestoiamprineaisteinal AIRAC r a
astf el “nc Ot ele st ajungt | a benefi
intrbrii n vigoare.

Notad4.Li sta datel or predefinite Oi convenit
bazatt pe inteerzvialleul dlie a8t ed i al ul i
sistemului AIRACs e ciombBoeB126BOACI , capi tol ul 2, p.

[Chn redacWwia Ordinului ]Jnr.20/ GEN din 16 alt
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3.1Heliporturide supr af aSt

Nota 1.

Nota 2

Nota 3

Prevederiliedinaceast Lseseb &reart penupnaiensitup u:
de un elicopter va fi in FATO, Tn acelamp.

Prevederile de proiectare prezentatedic e ast Lt pses Spunect
cOnd efectueazt operaSiuni l a un FA
operasSiuni nu vor fi simultane. Cn
elicopter simultane, di stanSel e de
fie detemi nat e, Si n©nd c o refectudsaflulardtcarelori u n |
Ki de spaSiulk aamsigmuyrapeacuwemil or d
FATO, def i ni t tal prepentl@ ad@cumemt | uclar € st
sSsuprapunt.

Speci fi ca dledelrtare paesal pentw elicoptene  c L i | e de
aerian pentru elicoptere sunt des
simultane “n timpul manevrtrii elic
fie necesart luarea i ndusleaudsflua vi
rotoarelor.

Zonade apropiere final i de decolare (FATO)

3.1.1 Unhelipotde suprafaSt trebuize rdper eavptrzoupti ecrue cf
decolare (FATO).

Not £ . FATO se poate amplasa pe sawire c i n bhehza pisteasau a unetcde

rulare ale unui aerodrom destinat avioanelor.

3.1.2 FATOt r e b u il @ bdetobkfadole.
3.13 Dimensiunile FATO vor fi:

a)

b)

acolo unde seprevede utilizarea unor elicoptere operate in clasa 1 de
performarg ,kconform prevederilor manualului ddvor al elicopterului(HFM),

cu excepia cazului cand, Tn absenspecificaiilor privind | imea, aceastau va

fi mai mick decat cea mai mare dimensiune transverda) a celui mai mare
elicopter deservit de FATO;

acolo unde seprevedeutilizarea elicopterelor operate in clasa 2 sau 3 de
performarp,tde formax dimensiunesuficiente pentru a permiten interior
desenarea unui cerc cu diametrul nu mai mic de:

1) 1Dalceluimaimar e el i copt er dedecldre mas a
(MTOM) a elicoptereloc £ r le es@p r e v EATO edte mai
mare de 3175 kg

2) 0,83D al celuimai mare elicopter cand masa makirde
decolare (MTOM) a elicopterelar . r leest@p r e v IEATOt L
este de 3175 kg sau mai fic

Not £ Manualul dezbor al el icopterul ui ( HE M)

Suprafa$Sa minima de aterizare/ decol
Zzbor corespunzttor <cl asei 1 de perf
dimensiunea FATO. Cu toate acestea, pentru pnatled de decolare

vertical Ldé nperd facraman $St, suprafa$Sa
intrerupt. nu este in mod norma t a bin HEMkt v a f | nece
obSint informaSii supl i meknde abstacole) c ar
necesstk pentru conti nuazbewui-aneasstgur an
intotdeauna mai mare decéat 1D

Edi $i a

0

Paginal5din 98 02.11.2015
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3.14

3.1.5

3.1.6

3.1.7

3.1.8
3.1.9

Acolo unde se are in vedendilizarea elicopterelor operate in clasa 2 sau 3 de
performan$St cu MTOM de 3175 kg sau mali
suficiente pentru a include z o rpé.care se poate desena un cerc cu diametrul nu mai
mic de 1D.

Nott. Condi Si il e l ocal e, precum dubteé iint udi
considerae la determinarea dimensiunilor FATO. Manualul de heliporturi al
OACI ( Doc 92r6dlr) Umaktestsgnsn e

Panta medie in oricd i r e zheiee aapropiere finalt Ki
deptkeasct 3%. onedeaproped rpalrit ekia dienedecol
nu va deptLtki
a) 5%, dact hpet e padutlizatide edficofiteeele apate in
clasa 1 dekiperformanSt;
b) 7%, dact hpet e pdfiutlizatide eicofteeele operate in
clasa 2 sau 3 de performanSt.

SuprafaSa FATO trebui e:
a) st fie rezissfluldnmtoakelod a ef ect ul

b) st nu includt el emente care pot afec
aterizarea elicopterelpr K i

C) st aibt o capacitate portantt sufi ci
"ntrerupte a unui elicopter operat

SuprafaSa FATO ce “"nconjoart TLOFKRRdest i
performan$St trebuie st aibt capacitate p

FATO trebuie st asigure efectul de sol
FATO va fiamplasata st f e | "nc©t st reduct | a mini
inclusiv turbulenSa, car e ar opet @3i uanviel
elicoptere.

Nott Cndr unprriiviiend deter mi nar easei nddmuginig
Manualul de heliporturilOACI, Doc 926 1) . Cn cazul |
proiectare pentru atenuarea turbulentei sunt justificate, dar nu practice, este
posi bil skl Uareeanecres@aonsi derare a |
anumite condi Si i de vOnt .

Prelungiri degajat pentru elicogere

3.1.10

3.1.11

3.1.12

3.1.13

Nott Prelungirea degaj att pentimconsidetaietno pt

cazul in care heliportul ester e va frutiizatde cttre el i co
opereaztlden pcdrafsoar man St . Vezi(OABla n u a
Doc 9261).

Cn caz ct este previzutt o prelungire ¢
dincolo de sfoO©rkitul FATO.

LEtSi mea prelungiri.i degajate pentru el i
a s o c(vea Figura 21 din prezentul document

SuprafaSt solul ui unei prelungiri degaj a
ascendentt de 3%, l i mi ta i nferi oparimetrula a
FATO.

Un obiect situat pe o prelungire degajata pentru elicoptere, cardes pune in pericol

un elicopter aflat in aer, va fi considedaéptobstacok i v a f.i “nl Lt ur at

Zonapri zei d e decadarefTlEOE)t K | de
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3.1.14
3.1.15

3.1.16

3.1.17

3.1.18

3.1.19

3.1.20

Zonad e
3.1.21
3.1.22

3.1.23

3.1.24

3.1.25

3.1.26

Pe heliportvafa menaj at azced ppusen ddecolarg®RA.ct Ki

TLOF va f inFAT®Osduarslsautmai multe TLOF vor fi grupatepcunctele
de parcarepentru elicopter Pentru FATO de tip pi st
suplimentare situate in FATO.

Not £ Pentru” ndr usoplimentare vezi Manualul de heliportf©ACI, Doc

9261).
TLOF trebui e sa ai bt di mensiune suficie
di ametrul de cel puSiincop,t&I Rtaluiceead ui e

zont.
N o t TLOF poate avea orice fo#m

Pantele unei TLOF vor fi suficienfeentru gorevenia c u mu | ar ea a,ganu pe
vor deptbLki 2%, “n orice direc$Sie.

Acol o unde TLOF est e situatt “'n i nter i
portantt dinamickt.

Acolo unde TLOF se suprapuns punctde parcarepentruelicopter, TLOF va avea

capacitate portanttét statict Ki t rperbeuwikez us
st |l e deserveasct

Acolounde TLOFestei t uat £t FATOntareéeopoate conSi ni
mai mare de 1D, centrul TLOFr e bui e ampl asat | a cel pus

siguransSt
FATO va fideomnacon |jssirqauikanSt, care nu este

Ozomwde siguranSt care ~ nconpooedret afpA To( iseer
Ki déeol are pe o distanSt de cel puSin 3

ma i mare elicoppeeg  EAIOL kil a i este
a) fiecare margine exterioardeFAT® aré i | at t
forma de patrulateqr
b) diametrule xt er i or al zonei de siguran$St v

FATO est e(VeziiFiguwall dnmprezentul document

Se vaasiguraopant t | at kaad ¢ ndpedStde |p andrgineaonei de
siguranSt pOnt | a osdpsahaSt dWe v18& imi |

obstacol ,caaureixilcerpSd@nd obstacolele sunt

FATO.

Nott COnd este previzuttit doar wwdesrcaredaur t
decolare, necesitatea unor pante sfieei laterale protejatev a  f | aboi

intr-un studiu aeronautic conforpunctului 4.2.7 din prezentul document.

Nu se va admiteiai un obiect fix deasupra planului FAThtrr-oz omlee si gur an
excepSi afrandibileectalt er pr i n amplasaigp € a a tzeoanskt
Nu se va admiteiai un obiect mobilintroz ordte si guranSt "~ n ti
elicopterului

Obi ectel e a ctr orreaflonnnc Szioen ai nudpeu nsei: gaunm pal naSst.a
a) dact se aflt | a o ddecteamnt3tul maFiAT®I, ct

penetreze un plan, |l a o “nktd Si me de
b) dact se aflt | a o dideceamfrude FATDS |
penetreze un placare incepé a o ~ n it | $feasnprapleulu2 5 ¢ m

F AT Ocugantaa s ¢ e nspre extertgrla un gradient de%.

Supr adnadSea si gur anSt, dact e safteeadeidspre, n
exteriorul marginiiFATO.

Edi $i
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3.1.27 Acolo unde esteazuls upr afaSa zoneitathe |l st guraan Sl
aruncarea particulelor cauzate de efectul suflului rotoarelor.

3128 Dact estuweprsacddmeifiet i gsananoBRATA@ trebuie st f

FATO.
Zona de siguranta = cel putin 3 m sau 0,25D
(pe fiecare parte pentru patrulater,

A pe fiecare directie pentru circular)
FATO +zona de siguranta =
minimum 2 D

v

= s P S
Figura3-1.FATO ki suprafaS$Sacidat si gur ¢
CHeki traiectelpentrddicoptanel ar e | a s ol

Nota1l. O cale de rulare la sol pentru elicoptere este destirsatp e r mi t £ mi K
pe sutmr &fla$opterelor echipate cu ro

Nota 2. Atunci cand o cale de rulare este destin t at ©t avioan

elicopterelor, se vor lua “"n consid
pentru avioane c¢cO©t «Ki <cele pentru c
vor pune n aplicare cele mai restrictive.

3129 LESi mea unei cti de rulare | a sol pentrt
cea mai mare tenuluide ateri zare (UCW) al el icopte
de rulare (vezi Figura-3 din prezentul document

3130 Panta | ongnedaiuddtialde arul are | a sol pentr

3131 O cale de rulare | a sol pentru elicopte
rezistetraficuuiide el i coptere pentru care a fost

3.1.32 O cale de rulare la sol pentru elicapte t rebui e st fie centra
sol.

3133 Un traiect de rulare | a sol pentr dnael i c
aximd to | LSi me de cel puSin 0,75 ori Cec
destinatt.

Nott. Partea din traiectlde rulare la sol a elicopterelocare se extinde simetric
pe fiecare parte diniei axialede | a 0, 5 or i cea mai
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elicopterelor, destinatt st servea:
rulare la sol a elicpterelore st e zona de protecSie.

Cale de rulare la sol = 1,5 UCW

Traiectul de rulare la sol =
1,5 x cea mai mare |atime totala

Zona de protectie

Figura 3-2. Traiectul/calea de rulare la sol pentru elicoptere

3.1.34 Nu se va admite nici unbiect fix pe traiectul de rulare la sol pentru elicoptere, deasupra
supr asblepeicu excepSia obi e@at enl ofru rébga rag i
amplasatepe acestaNu se va admite niain obiect mobil pe traiectul de rulare la sol
pentru elicoptere “"n timpul mi kcktrii eld/

3135 Obiectele a cktr or red lommg BHitraiectidenpulare k& sobhpemru a s
elicoptere nu trebuie:

a) st amplasaté a o di stanS$St mai mi ct de 50

|l a sol pent,ru elicoptere; Ki
b) S Ipenetreze uplancareincepé a o "~ nktl Sime de 25 cnm
de rulare la sol pentruelicopger | a b destl@ng®m de | a
de rulare la sopentrue | i ¢ 0 g tu e 0 eapskciretnkdspra exterigria un
gradient de 5%.
3136 CLile de rulare | a sol pentru el idrenajplt er
rapid a apei, 1 ar panta transversalt a c
3137 SuprafaSa unui traiect de rulare | a sol
suflului rotoarelor.
3138 Pentru operaSiuni sSi mul taneoptterraei encut etl ree

suprapunt
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Ctleki traiectele de rulare aeriant pentru el
Nott O cale de rulare aeriana este dest
deasupra suprafeSei, Il a o “"ntl Si me

faSt de sol mai mickt de 37 km/ h (20

3139 LtLtSi mea uvmndiarcaiaeda aopt peprtada@a &ommdcneader ipu
del L S itremal@d de aterizar@a elicopterelor pentru care a fgstr e v tcaea (vézi
Figura 33 din prezentul document

3140 SuprafaSa unei cti de rulare aeriant pen

Calederulareaeriah.= 2 UCW

Traiectul de rulare aerian= 2 x
ceamai mare |t Si

Zona de ¢

Figura 3-3. Calea/traiectul de rulare aerian pentru elicoptere

3141 Panel e supnmaif e§Skei de rul are aeriant pent
limitelepant ei de aterizare a elicopterelor
previzChtoripana gsirtamas§iee sabbie st depibke
l ongitudinalt nu trebuie st depbtkeasct 7

3142 O cale de rul are aeriant pentru elicopte
3143 Un traiect de rul are aeraSahidrel apduxd ad idst
cel puSin egalt cu cea mai mpaeettuStLt me a
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3.1.44

3.1.45

3.1.46

3.1.47

3.1.48
3.1.49

Nott Partea din traiectul de rul are ae
simetric pe fiecare parte bniei axialede | a 0, 5 or i cea
totalt a mplnewxwhphputsleevVeasct [ a | imita

de rul are peerahbraestecmpona de pro

Nu seva admitenici un obiect fix deasupra supraesoluluip e u
cu excepSia obiectel oriloflram,gi

n traiect de
b1 édemplasatezes £, f

acestaNu se va admiteinc i un obiect mobi l pe traiect.

intimpulmicktri i elicopterelor.

Obiectele situate deasupra nivelul ui SO0

traiectul de rulare aeriant a elicoptere

a) st fie situate |l a o distan$St maantmi c
a elicopterului; si

b) st penetreze un plan |l a o “nktl Si me
elicopterelor, la o distan$St de 1 m
el i copuopante &3 c xrndemtrte exterior | a ur

Obiectele situatedsau pr a ni vel ul ui impuneamplaseeapatraiectur o r

de rul are aeriant: a elicopterelor nu tre

a) st fie situate |l a o distanSt mai mi
elicopterului pentrucarer ai ect ul de rul are aeri ar

delal i ni aa axtiail tde rul are aeriant pent

b) st penetrcareiacepen | pl an”  ntl Si me de 25
de rul are aeri,anlka pednad irOst 5e ndprici o pcteear em

totalt a elicopterul ui pentru care
este proiectatde lai ni aa aciiaill tde rul are aeri al
ai bfantascenkiengpgre exteri%r | a un gra
SuprafaSa unui traiect de rul are aeriant
suflului rotoarelor
SuprafaSa unui traiect de rulare aer.i ant

Pentru oper atSriasinactselnuldenreul ane aeebane
suprapunt

Puncte deparcarepentru elicoptere

3.1.50

3.1.51

3.1.52

Not £ Prevederiledi n prezent a s eamplasareapunctelar des p e c
parcare pentru elicoptere, dar permite un grad ridicat de flexibilitate n
proiectarea generalt a nheleisg cer towlnusii
bunt p,ramptasaregunctelor deparcare pentru elicoptere pe o cale
a e r i \éem Manualul de heliportur{OACI, Doc 9261) pentri ndr umbtr
suplimentare.

Cand TLOF este grupgatu unpunct deparcarepent ru el i copter, z
punctului deparcarepentru elicoptenu t r ebui e st se suprapu
o r i ¢ Lpunctidepadargentru elicopter sau traiect de rulare asociat

Punctul de parcaipent ru el i copter va asigura un
nu trebuie st deptkeasct 2%.

Not £t Cer i h 8§ & dimahsunilepunctelor deparcarepentru elicoptereiau in
consi der a eleoptérdva efactua acihtoarcere la punct fix atunci
c©nd o ppemrpenatddearcare

Un punct deparcarepentru elicopterpr ev & z @ 1 utilizatlecdre <ct
efectueazt "~ ntoarceri l a punct fix, vV a
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3.1.53

3.1.54

3.1.55

di ametrul de cel puSin 1.2 D @l ewvpulzctult me
de parcargvezi Hgura 34 din prezentul document

Acolo unde urpunct deparcarepentru elicopter este r e v gertrurtilareain tranzit K i
unde elicopterul crancagen ut et eeanpbti punatu

mi ni mk a pparcacx rorladieé plreat e cvbrdiEde ale traiectului de
rulare.

Acolo unde un punct dearcare pentru elicopter este r e v pentrut intoarcere,
di mensi unea mi nparcatx @nagpel Nt awtl ¢ Sidee vor av

Acolo unde un punct degarcarepentru elicopter este r e v gemtru intoarcere, acesta va
fi inconjurat de oz o dépr ot ec Si e care se va extind
marginea punctului dearcare

Zona centrala 0,83 D

Marcajul prizei de contact/pozitionarii

& - |
. £y
O

Zona de protectie 0,4 D

i
i
i
i
i
-

Punct deparcare=1,2 D

3.1.56

3.1.57

Figura 3-4. Punct deparcare pentru elicopterek zonad e pr @atseoac $ iad L

Pentru operaSiuni simultane, t padrepenteu c a

elicoptermaiwrectel e de rul are asozdingprezentus £ r
document

Not £ Acolo unde nusuntp r e v tozpuetrea Si uni simultane,
punctelorde parcarepentrue | i copt er Ki asociaiese pdt e | e
suprapune. (vezi Figura-8 din prezentul document

Un punct deparcarepentru elicoptep r e ¢ wonadkei pr a s e cpbraeevit z ut e
folosite pentru rulare aeriah r e bui e s wldaseli gure efect
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3158 Nu se admite nici un solului & punculfde parcadegeatrsi u p r

elicopter

3.1.59 Nu se admiteinc i un obiect fix deasupra supraf
unui punct deparcarepentru el i copter, Cu excepSi a
funcSi ei | or amplasatedolo.i e st se afl e

3.1.60 Nu se va admiteiai unui obiect mobilin punctuldepar car e pentru el i
de prasocat€ hi e¢ i mpul mikcktrii elicopterul ul

3161 Obi ectel e a c tammaseaflon nnc &Zioen ai ndpeu nper ot ec Si e

a) dact se aflt | a o di st anp8nctulundeparcares c t
pentru elicopter st penetreze un pl anplanblh o

zonei <centrale; Ki
b) dact se aflt |l a o distan$St pudctuluide 7 5
parcargpent ru el i copter, s lime plee2% em deasupm U
planuluiz o n e i ceump a malskc exnidie nd gr e exteri or
de 5%
3162 Zona c e punctuluil de paraarepentru elicoptert r ebui e st rezi
traficuluidee |l i coptere pentru care a fost prev

capacitate :portantt statict

a) cu diametru nu mai mic de 0,83D al celui mai mare elicopter pe care este
prevpzuts 4 deserveasct; sau

b) pentru unpunct deparcarepent r u el i copter care Ve
rul are Ki unde e lpuncta getparcarelu eait & stoil |
se “"ntoarct, trebuie st aibt aceeacxi

Not £ Pentru unpunct deparcare pentru elicoptemp r e v peatruihtoarcerea pe
sol a elicopterelorp r e v tcauu treo Si este posibil
s e mn i f idmmansiuniotpunetului deparcarepentruelicopter, inclusiv
dimensiunea zonei centrale. Vezi Manualul de Helipo(@ACI, Doc 9261)
pentru” n d r wuplimentae.

Amplasareaunei zonede apropierd i nkade Hecolare in raport cu o pissau o cale de rulare

3.1.63 CandFATOestamp | asatatpr opi erea unei pi stsent sau
planificateo per a$Si uni si mul tane, sunt previtzut
piste sau cti de rul ar e «ima mgidigensiuai@r un

indicate in Rbelul 31 din prezentul document
3.1.64 FATO nu trebuie ampladat

a) “n vecimternseaSi il or cktilor de rul ar
pistktunde sufl ul mot oarel or poate pr oV
b) invecinkttatea zonelor unde existt po

de cttre .alte aeronave

3.2Heliporturi in terase

Nota 1. Dimensiunile traiectelor de rularek i uhctelor de parcare pentru
elicopterincludzoad e pr ot ec Si e.
Nota 2. Manualul de heliporturi (OACI, Do c 9261) i nclude

proiectarea structurii heliporturilor in terase.
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2D
<< >>

<< >>

2xl £ Si meamaionara | £

Figura 3-5. Puncte deparcarepent ru el i coptere permi SOnd ~ nt
de rul are/ -capar ad@Pi vmniil agiemul t ane
2D
<< >>
<< >>
2xl £ Si memamaionara | L
Figura 3-6. Puncte deparcarepent r u el i coptere permi SOnd ~ nt

de rul are/ -apdar dPi-sinulthnenr e&n
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3.2.1 Cn cazul heliporturilor " rdiferter demente ale e r
heliportul ui trebuie st ia “n considera
personal ul ui, zbkpezii, "ncktrckturii, S s

de stingere a incendiilor etc.

Zonade apropiereif n ail £d e d ezenaprizeirde comtaicki dedecolare

Nott Cn cazul unui heliport “znodte r psiez s
cont a decole(TLQFEs c 0i nci dt

3.2.2 Hel i porturile "n tera@a®. vor fi previzut e

Tabelul 3-1.Di st an$Se mini me de separare

Cand masaavionuluik i / s au DistanSa “"ntre
masa elicopteruluieste marginea pistei, saumargineac 4 de

rulare

POnt | a 3175 kg (excl 60 m

Dela317%g p ©n Lt kd (exclusiv) 6 0 120m

Dela576kkg p©nt Ilka(extl@si®) 00 180m

Peste 100 O0Rg (K i ma)i mu | t 250m

3.2.3 FATO trebuie st fie |ibert de obstacol e.

3.24 Dimensiunile FATO vor fi:
a) acolo unde sep r e v utiizarea unorelicoptere operatein clasa 1 de

perfor manSt, di mensiunile vor fi cel
cind ' n absenSa unor speci fi carn@iii dgrcitv
1D al <cel ui ma i mare elicopter pe ca

b) acolounde seprevedeutilizarea unorelicoptereloroperatein clas 2 sau 3de
per f ordrea nfSd gimensiuresuficiente pentru gpermite in interior
desenareanui cerc cu diametruhu mai mic de

1) 1D al celui mai mare elicoptercédnda s a maxi me de de
(MTOM)a el i coptateregdpo re v FATDbekte
mai mare de 3175 kg
2) 0,83D al celui mai mare elicopter, atunci cand MTOM a
el i copt er elporre vcE&TMedte de 817% kg sae
maimi c t
3.2.5 Acolo unde seare in vederaitilizareaelicopterelorinc | asa 2 sau 3 de
MTOM de 3175 kg sau mani cHATO va aveaimensiune i f soficiem& pentru
apermite n interior desenareaui cerc cu diametrul nu mai mic de 1D.

Not £ Manualul de heliporturiflCGACL,Doc 9261) <cuprinde con
“n car e s e i au “n cgnsprdecwame elc®
temperaturala determinarea dimensnii FATO.

3.2.6 Pantele pe FATO a wunui heliport “n ter
acumularea p e i pe suprafaSa r esmpecediirveec Sidear n

3.2.7 FATO trebuie st aibt capacitate portantt
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3.2.8 SuprafaSa FATO trebuie:
a) s fierezist | a saffulai mtoawelor i, K

b) s In u i necx cul diémdntecarepot afecta in mocdhegativ decolarea sau
aterizarea elicopterelor

3.2.9 FATO trebui eulsagsolasi gure efect

Prelungiri degajate pentru elicoptere

3210 Cn caz ct estpgepuagizetidegaj atva pfeint s iul
dincolo de spetrueet ol asepar aneSeruptt

3211 LESi mea prelungirii degaj ate pentru el i
asociatt

3212 Dact suprafaSa unei prelungiri degaj at e
pl an avoO©nd panta ascendeaceéstiplahdiind3o%inie | i r

ori zont al tperimetmlBATO.z at £ pe

3.2.13 Un obiectsituatpeop r e | un g i rase adpeteagarje & tpdricoblimpterul aflat in
aer, va fi consideratirepto b s t avafo'ln dkeipbtr t at

Zonapizedede contact ki decol are (TLOF)

3214 Celpuin o $LOButtebuie st coincidkt cu FATC
Not £ TLOFsuplimentargotfi grupatecu punctelede parcarepentru elicoptere.

3215 Pentru TLOF care <coincide cu FATO di me

acel eaki ca Ki pentru FATO.

3.2.16 Cand TLOF coincide cu urpunct de parcare pentru elicopter, TLOF va avea
dimensiunes uf i ci entt pentru a “nscrie un cel
elicopter pentru care este previtzutt de

3.2.17 Pantele pe TLOIgrupatecu unpunct deparcarepentru elicopter vor fi suficiente pentru
a preveniacumulaee ap e i pe suprafaSdiiceddaecBuevor

3.2.18 Atuncicand TLOFe st e guuonpurattdeparcarepentru elicopter pentru care este
previafifolost h u mai pentru rularea | a sol a
cel puSite eapaantéd statictkt ki st fie c¢

pentru care este previzutt.

3.2.19  Atunci cand TLOF ssuprapune&u unpunct deparcaregpentru elicopter pentru care este
previzutti «i rul ar,eal LaOd&r itarneibeul ep sl C napi e
portantt dinamict.

Zonede siguran$St
3.2.20 FATOvafiinconjurdtdezonad e si guranSt, care nu este

3221 Zonade sigar@anSkhconjoart FATO destinatti u
clasa 1 de meadmndimainiStmet eor ol ogi ce de z
spre exterior de |l a perimetrul FATO pe o
mare elicopter cktruia FATO 7 este desti

a) fiecaremarginee x t er i oar t a =z olnagtid d¢e |l s ipgBn an
cand FATO este un patrulater, sau

b) di ametrul exterior al Z 0 naeadlo uddd-ATOI gur
este circulart

Edi i a O Pagina26 din 98 02.11.2015



CerinSe tehnice privind proiectarea Ki exploatarea hel
CAPITOLUL 3. CARACTERISTICI FIZICE

3222 Aria de siguranSt care “nconjoart FATO ¢
clasele 2 sau 3 de performan$St, "~ n condi
extinde spre exterior de [@erimetrulFATOpe o di stanSt u®BDalel
cel ui ma i mare elicopter cktruia FATO 7
a) fiecare por oeide exgeraodrttva fi de

cand FATO este un patrulater, sau
b) diametrul exterior atoneid e s i gar &amn Sd e acaounddFAT®I n 2
este circulart

3223 Trebuie pangbtr &pk evoadas e wtbd5idelazonade si gur e
p©nt | a o distanSt de 10 m, K i care nu
cand toate obstacoledeint situatgp e ac e e ak i parte Ki pot fi

3.2.24 Nu seva admite nci un obiect fixintroz omte si gur anSt, €tetec e p ¢
frangibile, car e pplasatednfac e a$ indu sévaadmite ncie b u i
un obiect mobilireonad e s i g ur a o B e unidofelicoptemlpi.u |

3225 Obiectel e a ctanplasaréauloicPnade | mpgoeanSt nu
“"ntl Simea de 25 c¢cm, nma@ngd nsiuntF AdTiCs pkuis en i’ cr
planinclinatcupantas cenddeen3% cttre exteriorul ma r
de 25cm deasupra marginii FATO

3.2.26 1Incazul unui FAD cu di ametr ul inferior [ ui 1
obiectel eiiammgdmopr ¢ 2zomed Ha si gur anSt nu tre
“"ntl Simea de 5 c¢cm

3227 Supr adneadSea si gur anSt, dact easas$ ee smaénmaiie n
4% spreexteriorul marginii FATO.

3.2.28 Acolo unde esteazuls u pr adheadSea s i g ugtaantgitsitiftall pr re ©Onh L
aruncaregarticulelor cauzate de efecuuflului rotoarelor.

3229 Supr adnaadSea si gdi ag®@BOL va fi continubkt cu

Ctlek i t ledeiraretaeol pentru elicoptere
Not £ Prevederileur mkt tsoea rrda bperaréa’ n si gumah$ant 7

manevr Lrii el i copt errluavea in cdnsiderare a2 e
vitezelorinduse deefectul suflului rotoarelar

3230 LESiuumaati de rulare | a sol pent2roml tegii naiol
maxi me a trenul ui de aterizare (UCW) al

3231 Panta | onupeid twidi chea | rpuddaatrreu leal iscodpt ere nu \

3232 O cale de rulare | a sol pentru elicopter
capabilt st reziste traficului elicopter

3233 O cale de rul are | a sfoile pceennttrruatekl ipceo pure
sol.

3234 Un traiect de rulare | a sol pentr dnial i c
axi,pddadi stcaennStpuSin egalt cea mai mar e |
destinatt.

3.2.35 Nusevaadmitsiciun obi ect pe o cale de rul are
obiectelor frangibile, carelortrebuie ampl

3236 Calea de rulare | a sol pentru elicopter
drenarea ragpgadtitpantapetiransversalt a cktii
deptbLki 2 %.
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3237 SuprafaSa cauvprspunzhtearte de rul are | a ¢
reziste efectulusuflului rotoarelor
ClHeéki tlkdeectkare aeriant pentru elicoptere
Nott O cale de rulare aeriant este des
suprafeSei la o “nktl Sime asociattit u
ma i mict de 37 km/ h (20 kts).
3238 LELSimea uneiiabht pdentulaeki aeptere va fi
| £ Si mea cel ui ma i |l arg tren de aterizare
3239 SuprafaSa corespunzttoare unei cLi de r
capacitate portat £ di nami ct .
3240 Panta transversalt a suprafeSei corespun
va deptbLki 2 %, iar panta | ongitudinalt n
vor deptki i mi tkril e deelicopterelortpe cacereste p u
destinatt st | e deserveasct.
3241 O cale de rulare aeriant penidreurael iaceptae
3242 Un traiect de rulare aeriant pentru el
liniei axialepe odi stan$St nu mai mi ¢ L Side& ©$ v ecresas
elicopterelor pe care. este destinattét st
3.2.43 Nu va fi admis carevaobiectepe un tr ai ect de rul are a:
excepSia obiectelor fe& aamgolbo | ceglorarairtet tfrie
3244 SuprafaSa corespunzittoare urswi rtafeatube cet
suflului rotoarelor
3245 SuprafaSa corespunzttoare a unui traiect
Peron
3.2.46 Panta unupunct deparcaregpentrue | i copt er ninoriccdi depgSkKkie. 2%
3.2.47 Un punct deparcarepentruelicopter va fide o dimensiunsuficient. pentru inscrierea
unui cerc cu diametrul cel puSin egal C L
p r e vpuzcul te parcare
3.2.48 In cazul in care un punct qearcarep ent ru el i copter este d
tranzit | £ Si mea mi n pamcare &ongdwen otr wals wicvBdiicele ale
traiectului de rulare.
3.2.49 Atunci cand un punct degoarcare pentru elicopter este folosit pentru Tintoarcere,
di mensi unea mi nparoatx r@nape nEnt wtl &i¢ Side vor av
3.2.50 Atunci cand un punct dparcarepentru elicopter este folosit pentru intoarcere, acesta va
fi inconjurat de oz o & pra eccSaree se va extinde pe o
marginegpunctului deparcare
3251 Pentru operaSiuni si mul t a puactelotdepadangpentru c a
el icoptere Ki <celasocie e huvasecstsepoapdetbru
Not £t Acoloundenusumpr eviopletrea Si uni simultane,
punctelor dgparcarek ale traiectelor de rularesociatese pot suprapune
3.252 Acoloundese prevede efectuarea de operaSiun
dimensiunilepunctului deparcarepentrue | i copt ere trebuie st S
de “"ntoarcere a elicopterul yarcaeu r o0Si CL
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3.253 Unpunctdeuarcarepent r u el i ¢ @gnadeer ep rparseeccponmeewtt z ut e
folosite pentru rul araealdesel.ri ant trebuie s

3.254 Peunpunctdparcarepent ru el Zomad pt @ r a & b cn auatipermise
nici un fel de obiecte fixe.

3255 Zona c eponctulladedarcaaet r e buiceapsatb iflite st rezi ste
elicopteréoorpent ru care a fost previzutt st | e
portantt statict:

a) cu diametrul de minimum 0,83D al celui mai mare elicopter pe care este

desti-hatdesetveasct; sau
b) pentru unpunct de parcar@entrue | i copt er previzut Ki
prin el, cu aceeacxki l.£ Si me ca ki <cal
3256 Zona cent pundtde parcarpentiuie | i copt er destinat é
rularea la sol al elicoptereloetb ui e st ai bt capacitate pol
3257 Zona cent puadt de parcareppnrue | i copt er destinat i
rul area aeriant a elicopterelor trebuie
Not £ Pentruunpunctde parcarepentrue | i copter previzut st
pe sol, est e pexsndebea dimeastunidnei eentrale c e s ar
3.3Helipun$ i
Nott Prevederil e e urmrmitetpdnfles lamplasate pe structuri
i mplicate “n activitk$Si precum ex
construc$Si e. Pr ev ed é&ordull mavelggseat c an Hier
punctul 3.4

Zonad e apr op kdedecoldrdFATO)kkz ona pr i z eide ddcelarelbQF}) a c t

Notal. Pentru heliunfle care auo FATO de 1D sau mai mar
FATO si TLOF vor ocupa intotdeaurselai s p a & vou aveaaceleai
caracteristici portantehebaspltalil ac
ma i ples 1P| raducerea dimensiurestea p | i cdaab la TUOF care
este o zont portantt. Cn acest caz,
extinde dincolo de perimetrul TLOF
elicoptereSe poat e TLORKRATGsSunggrugate.

Nota2 Cndrumbkirvi nd direcSi a f& uxuwrribludren &
predomi nant k temperatuelainalid generate de jeturile de
evacuar e al e turbinelor de g ale e S
exteri oar eei BA3@sper ac ol Magouahd de heliportur{OACI,

Doc 9261)

3.3.1 Rezervat
3.3.2 O helpuntev a f i p ro& AH Do Tk @F care coincide sau este grupat

3.3.3 FATO poate avea orice for ma, dar trebu
cuprindeuncerccdi amet r ul 1,0D al cel ui ma i mar ¢
helipuntea.

3.34 TLOF poate avea orice for mt, dar trebu
cuprinde
a) pentru elicoptere cu MTOM mai mare de 3175 kg, 0 finicare se poate

"nscrie un cerc cu diametrul <cel p u S

est e dhelpuntean at Lt
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3.3.5

3.3.6

3.3.7

3.3.8
3.3.9
3.3.10

3.3.11

3.3.12

3.3.13

3.3.14

3.3.15

3.3.16

b) pentru elicoptere cu MTQ@M iindcare s poate k
"nscrie un cerc cu diammarumacel ebpi
i est eielijuateat i nat t

Pentru elicoptere cu MTOM de 3175 kg sau mpau STLOF va avea dimensiwn
sufi pieemntrtu a putea "~ nscri eegal bo xatcelwi maiu d

mare el icoptetri nbdlipuntéaa “~ I est e des
Ohelipuntet r ebui e di spust "n aka fel "ncO©t st
neobstrucSionat, care cupr.inde di mensiun
Not t Cndr wmtercii fice privind caracter i s

c o n BiManualul de heliporturiOACl, Doc 9261) . Ca

gener al t, Cu excepSia suprastruc

ma i puSin, un spaSiu de aer | ibe
FATOva fiamplasata st f e | " nc ©t positil, influer efectelbrenediujpie ¢ ¢
i nclusiv turbul enSe asupr a FATO, car e
operaSiunuldior elicopter

TLOFt rebui eaphcathte portanttit dinamict.
TLOFt r e b asigee efectul de sol.

Nici un obiect fix m v a f i admis “n jurul mar gi ni
frangibile care prin funcSia | or sunt ne
Pentru orice TLOF destinrau t 1 | i z £ r i i de cttre elicopt:
obiectele din sectorul liber de dbga c o | e , a cktror funcSie ne
mar ginea TLOF nu vor deptki “nktl Simea de
Pentru orice TLOF destintau t i | i z £ r i i de ckttre elicopt
pusSi n, obiectele din sectorulesiiberampge:
acestora |l a marginea TLOF, nu trebuie st
Pentru orice TLOF avOnd di mensiuni ma i r
obiecte “"n sectorul l i ber de obstedaol e,
mar ginea TLOF, nu trebuie st deptkeasct
Not t Si st emul de iluminare instalat |
obicei evaluatt pentru comf odunpt
instalare
Obi ect el e eampuneamplasarela acestofitmeriorul TLOF (precum balize
| umi noase sau pl ase) nu vor deptki “nt
asemenea oObiecte numai “n mksura “n car
elicoptere
Not t Exemple dgper i col e potenSiale °| con:
supr a’ nt | Sparteecaredmot irplece ruliul dinamic al
elicopterelor .prevkikzute cu patin
| nstledea Ssitgupareum console formate din p
de-a lungulperimetruluihelipuri , dar nu vor deptLtki “ntkl S
SuprafaSa TLOF va fi antiderapantt pentr
pentru goreveniacumularea apei
Not t Indrumarea privind asigurarea supr af e Secu c allLiOtFL ¢
antiderapantes e ¢ oim Blannakil de heliporturi(OACI, Doc
9261).
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3.4 Heliporturi penave
341 Rezervat

3.4.2 Atunci cand zoneléeoperarea elicopterelor sunt amenajate la prova/pupa unei save
suntconstruite deasupra structurii ngvacesteavor fi considerate heliporturi construite
special la bordul navelor

Zonad e a pr o p kderdecoldrdFAT®) kkzonaprizei de contack dedecolare (TLOF)

Not t Except ©nd Si t uapunctul 4.8 d)e $nc cazus e
heliporturilor pe nave,se admite @ FATO ki TLOF s tcoincic.
Cndr upmbirvii nd direcSikia a |tuxrubdll e
pr edomi nan ktemgeraturi@naitagénarate de jeturile de
evacuare ale turbinelor de aze
exterioa e a s up rFATOIs ® c & $iveiualul de heliporturi
(OACI, Doc 9261).

3.4.3 Un heliport pe 0BATQ@, KV a of ddrd gDifrcde taestegrupat. u

3.4.4 FATO poate avea or i cael bfto rdminseficignd pentiei&ae b u
cuprindeo zont "~ n care poate fi cuprins un
ma i mare elicopter ppamei.ru care este dest

345 TLOF a unui heliport pe navi trebuie st
3.4.6 TLOF a unui hel i pogureefeptéddersa.vt trebuie st
3.4.7 Pentru heliporturile special construite pe nave pe un amplasament diferit de prova sau

pupa navei, TLOF t easlficientepensrida patéakinscriedun oeecn s

cu diametrul cel puSin egdlercettituydoabD’ ml

heliportul.

348 Pentru un heliport special construit pe

di mensiunea suficientt pentru

a) a “nscrie un cerc cu diametrul cel
1i este destinasau

b) “n cazul operaSiunilor cayrdinrddc Di iz o
a nscrie dout arcuri de cerc opuse,
mare elicopter cktruia i este dest

LtSimenai mb a helai por mali uimi rdgurad3@dird , 8 3
prezentul documeht

Nota 1 Nava va trebui manevratt pentru
corespunzttor direcSiei de cont a
Nota 2. DirecSioant et |l a aterizare a el

di stanSa unghiulart sub” ntinst d
unghiulart care corespunde unui
arcului.
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RS \ & Arcul capului de aterizare \,V
% \ permis

PROVA
NAVEI
\\
\\
\\
Arcdev al oar elDmi
Figura3-7.At eri zare | a bordul naveil pentru oper
3.4.9 Pentru heliporturile pe nave care nu s
di mensi uni suficiente pentru a “nscrie u
alcel ui ma i mare elicopter cktruia i este
3410 Un heliport peamplasattn tawad ufiel stnd@te st se
l i ber suficient Ki neobstrucSionat, care
Not t Cndr wmtercii fi ce privind caracseer i s
¢ o n BiManualul de heliporturiOACl, Doc 9261) . Ca
gener al t, Cu excepSia suprastruc
ma i puSi n, un spaS$Siu deuSaenr 3m.be
3411 FATO tr ebaumpel emstatffteale " nc©t st se evite, [
medi ul ui , inclusiv turbulenSe asupra FA"
operaSiunildnror el icoptere
3.4.12 Nici un obiectfix nu va fi admisin jurul marginiT L OF eex c fe ip ddiBated
frangibile, care trebuits s e afl e acoldro datoritt func$S
3.4.13 Pentru orice TLOF destintau t i | i z L r i i de cttre elicopt
obiectele din sectoruliéibecesdietiobampka:
mar ginea TLOF, nu vor deptki “nktl Si mea d
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3.4.14

3.4.15

3.4.16

3.4.17

3.4.18

Pentru orice TLOF destinatt t i | i z &£ r i i de cttre elicopte
obiectele din sectorul l i ber de osbbmiaaco
mar ginea TLOF, nu trebuie st depbtkeasct
Pentru orice TLOF avOnd di mensiuni ma i r
obiecte “"n sectorul l i ber de obstacol e,
margineaTLOFhu trebui e st depkbkeasct o " nkl Si
Not t Sistemul de i luminare instalat |
obicei evaluatt pentru comf odunpt
instalare.

Obi ect el e eampune amplasaréacestaa @ interiorul TLOF (precum balize
l umi noase sau plnddadgei2bmuS ev oad mietpee Kpr ezens$S
obiecte numai “n mkbsura “n care nu repre

| nstlemdea Ssiigur anSt, preplmseoneolseé guomam&t
dea | ungul perimetrul ui heliportul ui p e
de protecSie, dar nu vor deptki “nktl Si me

Suprafa$Sa TLOF va fi antiderapantt pentr
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CAPITOLUL 4.OBSTACOLE

Not t Obiectiveles peci f i ¢ a S capiloleunt adelean de & desgi¢
spa$Si ul aerian din jurul helipo
acol o unde exi sttt ual ogce®ema $iolinicl
elicoptere st se desfitkoare “~n s
st devinkt i mutaiplairz &hbial eo bpsrt acol e
obiectiv poate fi atins prin si
obstacole care definesc |imntlkeSe
“n spaSiul aerian.

41SuprafeSele ki sectodorele de | imitare a ob:

SuprafaSa de apropiere

4.1.1 Descriecre Un pl an “nclinat sugi,usaupcanceocsmbei niangp lei
"ntoarcere, o suprafaSt c o mplnmeaxgibeazoreide p ar

siguranSt simetrice faS$St de zoneitleiapropiere me c
finalt KIiI(FAG®. decol ar e

Not t Descrierasuprafég | or est e pr ezlk & &3t tkd.” nd |

Di mensiunil e ki pant el &iguwauf.r af e Se

4.1.2 Caracteristic. Supr af aSa de apr.opiere va fi delin
a) de o marginei nt eri oar t orizontalt K i e (

mi n {diarhetrulpentru FATO plugzonad e si gur an$St perpe
axiasdhprafeSei de apropiere, zorwidé uat

siguransSt

b) de dout margini | aterale care pleac
uni form divergente f aS$Silnade apABQuUl p @n
la o “ nili iame ;det er

C) printr-o mar gi ne exterioart or i axn tad Lt
suprafeSei de apropi er e m(500f) daasuma
altitudinii FATO.

4.1.3 Altitudinea marginii interioare va fi altitudinea FATO a punctului marginii interioare care
trece prinliniaa x ial upr af eSei de apropiere. Pent
de cttre elicofdder peoper amba Risnt ec lagpsrambait
AAC, locul de incepere gllanului inclinat poate fi ridicat direct deasupra FATO.

4.1.4 Panta (pantel e) suprafeSei -dreplama\erticalpare r e
cuprindeliniaa x iealstupr af e Sei

4.1.5 Cn cazul udhei aprueppiadreé€secare i mplick un
suprafaSt compl extacmin£o mtOaddt i,pie ganth hnekii a u
axialee st e aceeaki ca Ki pielmedreapbo supraf aSt
Not t Vezi Figura 45 din prezentul document
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Suprafata de urcare
la decolare/apropiere

Suprafata de urcare
la decolare/apro’pi/ \&T 0
: 4390*’ IL
N

N

Aria de siguranta FATO

y
\
/

~ €——__ Ariade siguranta

Nota 1. - Zonele gri inchis vor avea aceleasi caracteristici  Nota 2. - Unghiul dintre liniife centrale ale suprafetelor de
cu aria de siguranta urcare la decolare/apropiere este prezentat numai
in scop ilustrativ

Nota 3. - Deviatia suprafetei de urcare la decolare/apropiere,
rotita in jurul punctului central al FATO

Figura4-1 . S u pde lrfitaaeSaabstacolelo-rSupr af aSa de wurcare |

apropiere
Divergentd nocturna 15% .-~~~ & — & e
48 ¢
FATO T A | mE
\ == Divergenta diurnd 10% | € £
15 8
\* : %g Distanta pana unde panta suprafetei
_ _ L |viniacentrala - uLcaLeIgd_e-cgaLe/@_prgpig_reIE e g deasupra inélfmii FATO =~ |
A2 ?
El
At
T Divergenta diurna 10% | 5, &
Aria de sigurants e v = g
b, =z
Divergenta nocturna 15%
Figura 4-2 . LEtSi mea suprafeSei de urcare |
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Su pr ddtrendie
. N\

{ FATO decolare/apropiere /

re ! <

Su p r defurmatela

SuprafaSa de
decolare/apropiere f

/ Sigura_.\

N
o
=3
o
o
@
=

Nota 1. Pentru o si ngur Lt suprafaSt de u

Nota 2 Proceduri detaliate privind criteriile de proiectare seo n 18 Dat

Nota 3. Cu scop ilustratioFATOaoe &9t InL |

Supr adta Shansee XStiiende perpendi cul
azoneide siguranSt.

8168,vol. I, partea IV Elicoptere

Pentru FATO <ci r cul akrstuperioareavor @,ide
asemenea, circulare.

Figura 4-3 .

SuprafaSa de tranzi Sie pentru FATO cu

Punctul de decizie pentru decolare

acceptate pentru obstacole

v

R e ke A Planinchnat ndicat
S, TR cu panta de 4,5%

10.7 M35/

Linia inaltimii maxim
j acceptate pentru cbstacole

.......... —
LEGENDA: ----- Procedura de back-up pentru plecare conform manualului de zbor
- Profilul decolarii sau plecarea cu un singur motor dupa punctul de decizie pentru decolare
— — — Apropierea sau decolarea ratata dupa avanerea unul motor la punciul de decizie pentru decolare
Figura4-4. Exempl u de plan “nclinatldei gec adbr man
Nota 1. Aceastt diagrambk exemplu nu rept
sau un tip de elicopter, Ci il us
profil de apropiere ki 0 p r o cladupr pentrud pecare.
OperaSiunil e pypauipfhtiuomer$d autne He c
de per fporfinrtaprefehtate diferit in Manualul de zbor al
elicopterului. Anexa 60ACI, partea 3, At akame
proceduri debackupc ar e pot f i util e lpgentr
performanS$St.
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Nota 2. Profilul de aproi er e/ at eri zare poate st
decolare.

Nota 3. Se pot solicitae v a | suglimentare pentru obstacole in zona in care
s e intenSioneazt ef eackup.ar kiamiprkc

i mpuse de per f or maMagualul delzbor apt e
elicopterului pot determina extindereav a | sokcitaie.i

Figura4-5.SuprafaS$Sa curbt de apropiere ki de wur

4.1.6 Cn cazul unei suprafeSe de apropiere car
ma i mult de o por Siune cur bat

4.1.7 Acol o unde exi sttt o pordsapwopere, suroar dntet rdza a

arcul ui ceadedishexn a&f ¢ $aii ade apropicare e K

incepd a marginea intercitoart 5§& mu fi e mai

4.1.8 Orice variaSie " nagrateupiaffeeie de d&d@r
proiectatt astf el dévnicr@tj sntain umincekc edsei t2e7 0o

Not t Pentru heliporturile destinate
clasele 2k 3 de performanSt este o
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